
첨단분야 특성화 

바이오-로봇시스템공학과 

특성화 분야 바이오헬스, 맞춤형 헬스케어, 지능형 로봇 

학과 소개 

★ 우리 바이오-로봇 시스템 공학과는 기존의 단일 공학 전공 교육에서 벗어나 기계공학-전자전기공학-

   의공학으로 이루어진 다학제간 융합 전공 교육과정을 구축하여 의공학 및 지능형 로봇 분야에 특성

   화된 전공 심화 트랙을 운영하고 있습니다.

학과 목표

★ 우리 학과는 미래 사회에서 요구하는 창의적 융합인재를 양성하기 위하여 다음과 같은 인재 양성을 

   목표로 하고 있습니다.

 - 지능형 로봇 및 바이오헬스 산업, 연구 분야의 핵심 역량을 갖춘 미래지향적인 공학 인재 양성

 - 첨단분야에서 요구하는 실질적 응용 원리 교육을 체계적으로 실시함으로써 융합적 직관력과 창의적 

   문제 해결 능력을 갖춘 인재 양성

 - 바이오 의공학 및 지능형 로봇 산업 분야에서 발생하는 실전 문제들의 해결 능력을 갖춘 엔지니어 

   양성

 - 기계공학, 전자전기공학, 의공학 분야의 융복합 지식을 바탕으로 다양한 사회문제를 창의적으로 해결

   하며 미래 사회에 핵심 기술을 개발할 수 있는 연구 능력을 갖춘 융합적 인재 양성

핵심 역량 

우리 학과의 심화전공 이수를 위한 핵심 역량은 다음과 같습니다.

★ 수학, 물리, 화학, 생물 등의 기초과학 지식 습득 능력

★ 휴먼-로봇 인터페이스, 로봇 제어, 의료용 로봇 분야의 다양한 공학 문제를 이해하고 해결할 수 있는 

   창의적인 공학적 사고 능력

★ 첨단 바이오 의공학 분야에 대한 관심과 새로운 의료기술 개발을 위하여 생명-의학-공학을 접목하는 

   다학제 학문의 융합적 탐구 능력



★  “글로벌 역량을 갖춘 창의적 융합 인재 양성”

  미래 사회에서 요구하는 창의적 융합 인재를 양성하기 위하여 우리 학과는 학제 간의 경계를 뛰어넘어 학문간의 

소통과 융합을 추구합니다. 

  기존 단일 공학전공 교육에서 벗어나 기계공학-전자전기공학-의공학으로 이루어진 다제간 융합전공 교

육과정을 구축하여 의공학 및 지능형로봇 분야에 특성화된 전공심화트랙을 운영하고 있습니다.

  우리학과에서 집중하는 첨단분야 전공심화트랙은 아래와 같으며, 각 전공심화트랙을 이수한 학생은 졸

업장과 별도의 인증서인 “나노디그리”를 발급받을 수 있어 취업 시 제1전공을 깊에 공부했음을 증빙할 수 

있습니다. 

  

              

 

   급속도로 발전하고 있는 4차 산업핵심 분야의 핵심역량을 갖춘 전문가의 수요가 점차 커지고 있

는데, 우리 바이오-로봇시스템공학과는 졸업생들의 취업을 지원하기 위한 산학협력 중심의 연구 프

로젝트를 활발히 수행하고 있으며, 지속적으로 연구자의 진로를 희망하는 학생들은 대학원 졸업 후 

박사후연구원, 국책기관 연구원 및 대학 교수 등의 학자로서 성장하기 위한 구체적인 로드맵을 제시

해주고 있습니다. 

학과 소개 및 바이오-로봇시스템 특성화 교육과정 



★ 교육이념 및 목표 





★ 교육과정 

  

  



★ 전공 로드맵    

01

나노디그리 발급 

각 전공 심화트랙을 이수한 학생은 졸업장과 별도의 인증서인 [나노디그리]를 발급 받을 

수 있어 취업 시 제1전공을 깊게 공부했음을 증명할 수 있습니다. 

02 

산업체 수요 중심 교육

전공 교과목에서 다루기 힘든 산업체 수요 중심의 교육을 제공하기 위해 다양한 비교과

과정과 산업체 연계 캡스톤디자인 프로그램을 개설하고 산업에서 요구하는 실전문제 해

결능력을 갖춘 엔지니어를 양성하고 있습니다., 

03

산학협력 연구 프로젝트

지능형 로봇 및 의공학 분야의 핵심역량을 갖춘 석/박사급 이상의 전문가 수요가 점차 

커지고 있는데, 우리 바이오-로봇시스템공학과 대학원에서는 학생들의 취업을 지원하기 

위하여 산학협력 중심의 연구프로젝트를 활발히 수행하고 있습니다. 



프로그램명 내   용 

모션 캡쳐 시스템의 

바이오 헬스케어 산업 

적용과 재활로봇 공학

가. 3D 모션캡쳐 카메라를 이용해 올바른 자세와 다양한 인체 움직임 분석

나. 모션캡쳐 시스템의 헬스케어 산업(스포츠, 엔터테인먼트, 의공학 등) 및 재활 로봇 분야에 적용 

다. 실제 장비를 이용해 본인의 움직임 데이터를 수집하고 분석

CAE를 활용한 생체

역학 해석 기술 기초 

교육 과정

유한요소법 이론, DATA 기반 CAE 해석 및 실습, 유한요소 해석의 바이오역학 분야 활용

생명공학기술 이론 및 

실습
바이오 의공학 산업 및 연구 분야에서 필수적으로 요구되는 기본 생명공학 실험 실습 교육

학과 특화 비교과 프로그램 



            

졸업 후 진로 
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